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pravidla

Spolecnad ustanoveni a pravidla
Vsichni G€astnici soutéze berou na védomi, Ze se v parku pohybuji na vlastni
hebezpeci a musi dodrZovat navstévni rad parku.
Soutézni tymy, se musi prihldsit na strankach soutéze - RoboTrip.CZ .
Zdavod probéhne za kazdého pocasi = destniky s sebou, at’ ndm sviti Slunicko. :)
Vitézem soutéze, se stdvd druzstvo, které nejrychleji projede stanovenou trasu
- cyklo/pési stezku v olomouckych Bezrucovych sadech, nebo dojede nejdadl.
Méreni Easu pokusu zalind prijezdem robota startovni édrou.
Méreni Easu pokusu konéi priichodem posledniho ¢lena tymu cilovou Edrou.
Polet pokusti (2-3) bude stanoven, pred samotnou soutézi, podle poltu
soutézicich.
Clenové tymu, musi byt vzdy, ve sméru jizdy, za robotem. Vyjimkou je vyména
baterii/akumulatort, nebo uvolnéni traté rychlejsimu robotovi.
Vyména baterii/akumuldtord je moznd opakované. Cas se béhem vymény
nezastavuje a robot musi pokracovat ze stejného mista a ve stejném smeéru, kde
byl pokus prerusen.
Pokus je ukonéen pokud:

- cely tym dojde do cile,

- tym se rozhodne predcasné pokus ukonéit,

- dojde k dotyku robota s ¢lovékem (¢lena tymu, nebo ndvstévnika parku),

mimo pripadu vymény baterii, nebo uvolnéni trati.

Ukonceni pokusu nahldsi soutéZzici nejbliz§imu rozhod¢imu, ktery zaznamena
ujetou vzddlenost. Prvnich 100m s presnosti 10cm, ddle s presnosti 1m.
O ukonéeni pokusu miZe rozhodnout také rozhod¢i, nebo trat'ovy komisar.
Sporné pripady rozhodne hlavni rozhod¢i, jehoZz rozhodnuti je konecné.
Roboti mohou byt napdjeni pouze bateriemi a akumuldtory s tuhym elektrolytem
a maximdlnim napétim 48V.

Primo rizeni roboti

Roboty prihldsené v kategorii vicegeneracni, Fidi nejmladsi ¢len tymu.
Cas jizdy vicegenera&nich druzstev, bude prepolitdn podle vzorce:
vysledny ¢as = €as jizdy - 6*(celkovy vék tymu / vék nejmladsiho) + 6
- vék je zaddn v letech a cas v sekunddch



Roboti/modely, mohou byt rizeni dalkové bowdenem, elektrickym vodicem,
mobilem (BT/WiFi), nebo RC soupravou s vicekandlovou FM modulaci na
frekvenci 2.4 GHz.

V pripadé ruseni radiového signdlu, pomalejsi-predjizdény robot, musi byt
docasné odstranén z drahy a umoznit predjeti rychlejsimu robotovi. (Princip
.STOPA" na béZkach :))

Autonomni roboti

Roboti nesméji komunikovat s Zddnymi zarizenimi, kterd se nachdzi mimo
konstrukci robota, tj. mobily a poéitaci umisténymi mimo robota, ani jinymi
roboty. Vyjimkou je ddlkové START/STOP "tlacitko". Roboti mohou byt
konstruovani z libovolnych souc¢dstek a stavebnic. Roboti mohou pouZzivat
libovolnd &idla. (Listy stroml omezuji GPS signdl.:) )

V pripadé malého po¢tu Géastnikl, miZe poradatel sloucit nékteré kategorie.



