Pravidla

Spolecna ustanoveni a pravidla

Vsichni G¢astnici soutéze, véetné doprovodu, berou na védomi, Ze se v parku
pohybuji na vlastni nebezpeci a musi dodrZovat ndavstévni rad parku.

Soutézni tymy, se musi pF-thcisi’r na strdankdch soutéze - RoboTrip.CZ .

Zavod probéhne za kazdého pocasi = destniky s sebou, at’ ndm sviti Slunicko.

(V ¢ervnu, v Bezrucovych sadech, se to mnohym vyplatilo. :) )

Vitézem soutéze, v dané ka‘regor'i i, se stdvd tym, ktery nejrychleji projede
stanovenou trasu - most ve Smetanovych sadech "Tobogdn“, nebo dojede nejddl.
Méreni Casu pokusu, zacind prijezdem robota startovni ¢drou.

Méreni Easu pokusu, konéi prichodem posledniho ¢lena tymu cilovou ¢arou.
Poéet pokust (2-3) bude stanoven, pred samotnou soutézi, podle poétu
soutézicich.

Clenové tymu, musi byt vzdy, ve sméru jizdy, za robotem. Vyjimkou je vyména
baterii/akumuldtord. 5

Vyména baterii/akumuldtord, je moznd opakované. Cas se béhem vymény
nezastavuje a robot musi pokracovat ze stejného mista a ve stejném sméru, kde
byl pokus prerusen.

Pokus je ukonéen pokud:

- cely tym dojde do cile,

- tym se rozhodne predcasné pokus ukoncit,

- dojde k dotyku robota s ¢lovékem (¢lenem tymu, nebo ndvstévnikem parku),
mimo pripadu vymeény baterii,

- z mimorddnych dlivodd, tak rozhodne rozhod¢i.

Ukonceni pokusu nahldsi soutézici nejblizsimu rozhod¢imu, ten zaznamend ¢as a
ujetou vzddlenost.

Sporné pripady rozhodne hlavni rozhod¢i, jehoz rozhodnuti je konecné.

Roboti mohou byt napdjeny pouze bateriemi a akumuldtory s tuhym elektrolytem
a maximdlnim napétim 60V. Minimdlni vyska rotoba je 120 mm.

Primo Fizeni roboti

Roboti prihldseni v kategorii tFi a dvougenerac ni, ridi nejmladsi ¢len tymu.

Cas ledy véech druzstev, bude prepocu‘ran podle vzorce:!

casf,m, casJ,Zd 6*(celkovy vek tymu / vék nejmladsiho) + 6

- vék je zadan v letech a ¢as v sekunddch

V pripadé ruseni radiového signdlu - dva roboti jsou rrizeni RC soupravou pracujici
na stejné frekvenci, pomalejsi-predjizdény robot, musi byt docasné odstranén z
drahy (povoleny dotyk) a umoznit predjeti rychlejsimu robotovi. (Princip
.STOPA" na béZkdch :) ) Toto plati také v pripadé, ze bude primo rizeny robot
blokovat cestu autonomnimu robotu.

Autonomni roboti

Roboti nesméji komunikovat s Zzddnymi zarizenimi, které se nachdzi mimo
konstrukci robota, tj. mobily a poditaci umisténymi mimo robota, ani jinymi
roboty. Roboti mohou byt konstruovani z libovolnych soucdstek a stavebnic.
Roboti mohou pouzivat libovolna ¢idla.

V pripadé malého po¢tu U€astnikil, miZe poradatel slouéit nékteré kategorie.



